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Schwerlastkrane

Heavy duty cranes
Grues de forte puissance
KpaHbl 6onbLioin
rpy30noAbeMHOCTH

LGX Il
RSX

OBX V
ESX I B made

ASX 1l Germany




= Ubersichi‘ Typ Reichweite m Tragkraft kg

s Overview Type Reach meter Max. load kg

(B Vue d’ensemble Type Portée m Puissance de levage kg
== I'lorpysquble KPCQHbI ™n Boiner crpensi m IpysonogbemHocTb kr

LGX I 13,00 4.800

RSX

OBXV

OBXV

Balance-Kran

ESX I

ASX Il 11,00 1.700




Technische Anderungen vorbehalten

Subject to technical modification

Sous réserve de modifications technique

S ————— LE B

13,00 2.300 15,00 1.800




LGX I

™=  Schwerlastkran Typ LGX II

EX  Heavy duty crane type LGX I

HE Grue de forte puissance type LGX Il

m= KpaH 6onbloii rpyzonogbemHoctu Tun LGX I
\ 8 /1

%

-
Reichweite: 15,60 m,
optional: 13,60 m, 17,60 m
Tragkraft: ca. 4000 kg bei 15,00 m
(ohne Greifer)
Hubmoment netto: 600 kNm (ohne Greifer)
Schwenkbereich: endlos drehbar
Teleskop: entfallt
Elektromotor: 90 kW, optional 110 kW
Pumpenleistung: 0-280 |/min,
optional 0-350 |/min
Primérdruck: 300 bar
Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING
Vorsteuerung: elektrohydraulisch

(frei programmierbar)




LGX 11 15,60 m
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Reach: 15.60 m,

optional: 13.60 m, 17.60 m
Max. load: approx. 4000 kg at 15.00 m

(without gripper)

Load moment:

600 kNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope:

without

Electric motor:

90 kW, 110 kW optional

Pump capacity:

0-280 |/min,
0-350 |/min. optional

Inlet pressure:

300 bar

Hydraulic control:

LOAD-SENSING

Servo-control:

electro hydraulic
(freely programmable)

1|

Portée :

15,60 m,
option : 13,60 m, 17,60 m

Capacité de levage :

env. 4000 kg & 15,00 m brute
(sans grappin)

Couple de levage net :

600 kNm (sans grappin)

Rotation :

totale

Télescope :

néant

Moteur électrique :

90 kW, option 110 kW

Entrainement de la pompe :

0-280 |/min,
option 0-350 |/min

Pression primaire :

300 bar

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

==

Beinet crpens::

15,60 m,
onunoHansHo: 13,60 M, 17,60 m

[py3onoabemHoCTb:

okono 4000 kr npu Bbinete ctpent
15,00 m (Bec aaxsata HeyuTeH)

MoabemHbI MOMEHT, HeTTO:

600 kHm (3axsar HeyuteH)

Papnyc spatenus:

6eckoHeuHbIN

Teneckon: oTcyTCTBYET

DnekTpoasuratens: 90 kB, 110 kBt — onuuoHansHo
MpowussoguTtensHocTs 0-280 n/MuH,

Hacoca: 0-350 n/M1H — onumMoHaNbHO
[Hasnenue: 300 bap

Cucrema ynpaeneHus:

LOAD-SENSING

Tunpopacnpegenexue:

3neKTporuapaenmMyeckoe
NponopuUMOHANbHOE CO
BCTPOEHHbIM MPOTPAMMUPYEMBIM
NPOLECCOPOM.




RSX

Schwerlastkran Typ RSX
Heavy duty crane type RSX
Grue de forte puissance type RSX

=R

KpaH 6onbwoii rpyzonogbemHoctu Tun RSX

—
Reichweite: 13,90 m,

optional: 1,90 m, 15,90 m
Tragkraft: ca. 3700 kg bei 13,00 m

(ohne Greifer)
Hubmoment netto: 480 kNm (ohne Greifer)
Schwenkbereich: endlos drehbar
Teleskop: optional
Elekiromotor: 75 kW, optional 90 kW
Pumpenleistung: 0-200 | /min,

optional 0-280 |/min
Priméardruck: 315 bar
Hydrauliksteverung: LOAD-SENSING
Vorsteuerung: elektrohydraulisch

(frei programmierbar)




RSX 13,90 m

RSX 13,90 m

RSX 11,90 m
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Reach: 13.90 m,
optional: 11.90 m, 15.90 m
Max. load: approx. 3700 kg at 13.00 m

(without gripper)

Load moment:

480 kNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope:

option

Electric motor:

75 kW, 90 kW optional

Pump capacity:

0-200 |/min,
0-280 | /min optional

Inlet pressure:

315 bar

Hydraulic control:

LOAD-SENSING

Servo-control:

electro hydraulic
(freely programmable)

B

Portée :

13,90 m,
option : 11,90 m, 15,90 m

Capacité de levage :

env. 3700 kg & 13,00 m brute
(sans grappin)

Couple de levage net :

480 kNm (sans grappin)

Rotation :

totale

Télescope :

option

Moteur électrique :

75 kW, option 90 kW

Entrainement de la pompe :

0-200 |/min,
option 0-280 |/min

Pression primaire :

315 bar

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

e

Buinet crpensi:

13,90 m,

ONUMUOHANBHO:

11,90 M, 15,90 M

lpysonopbemHocTs:

okono 3700 kr npu Bbinete cTpens
13,00 m (sec 3axsarta HeyuTeH)

MNoabeMHbI MOMEHT, HETTO:

480 kHm (3axeart HeyuteH)

Paauyc Bpatlerms:

6ecKoHeuHbIM

Teneckon: ONUMOHANBLHO
SnekTpoasurartens: 75 kBt, 90 kBt — onuuoHaneHo
MpoussopuTensHocTs 0-200 n/muH,

Hacoca: 0-280 5n/MHH — ONUMOHANBLHO
Lasnenue: 315 bap

Cucrema ynpasneHus:

LOAD-SENSING

luapopacnpenenerue:

3N1EKTPOrMAPABAMYECKOe
nponopuMoHanbHoe co
BCTPOEHHBIM NPOTPAMMMUPYEMBIM
NPOLLECCOPOM.




OBX V

Schwerlastkran Typ OBX V-24 OBX V-24 **)
Heavy duty crane type OBX V-24 OBX V-8 *)
Grue de forte puissance type OBX V-24

KpaH 6onbwoii rpysonognemuoctu Tun OBX V-24

Reichweite: 13,55 m
optional 14,55 m, 15,55 m

Tragkraft: ca. 2900 kg bei 13,00 m
(ohne Greifer)

Hubmoment netto: 380 kNm (ohne Greifer) *
325 kNm (ohne Greifer) **)

Schwenkbereich: endlos drehbar
-_— -

Teleskop: optional

-
Elektromotor: 45 kW, optional 55 kW

Pumpenleistung: 0-140 I/min,

optional 0-200 | /min
e ——————
Primérdruck: 300 bar *) 270 bar **)

Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING
-
Vorsteuerung: elektrohydraulisch

(frei programmierbar)

_—

) Einschichtbetrieb H2 /B4 nach DIN 15018
**)  Mehrschichtbetrieb H3,/B5 nach DIN 15018




OBXV 13,55m

1
t-N b L

\
i £+ 13

g, ‘@

& - §
S Zt1

»
LSS I
/ §\ \%\Nf\
\§

\
2 \ =
N
: ﬁ:%ﬁx \ \\\ 2
R s—=: ol
4 \ H i 1
\ ] i T
% E $ \& \!’\ III I/ 0
\ |
\ | T )
\\ /’ / //'
\ ,/ 42
'1’ / \{_z\// <3
2y /
\ ‘g/ g /\S" 3 "§h / o
NTEE <P S - .
g N
I e =5

Tragkufven Hubmpment 380 kNm

OBXV 13,55 m

ehrschlchtbe?neb Berechnung H3BY
Hubmoment 325 ki g 5000

B r——
Kr{anrmcrl\wmfe -
Einschichtbefrieb Berechnun H2B4 Etm
Hubmoment 380 k 2

3900 3250 2750|[2500] kg
4600 [3800 3001£29001 kg
] ] ] }

T l

T T T T
0 6,0 8,0 10,0 120 130 m

OBXV 14,55 m v 18m
Mehrschichtbetrieb (H3B5) 5050 3800 3000 2400 2000| kg
Einschichtbetrieb (H2B4) 00 50 600 2950 2600 kg
) t ~}-
0 6,0 8,0 0,0 12,0 14,0 m

OBXV 15,55 m

Mehrschichtbetrieb (H3BS)
Einschichtbetrieb (H2B4)

4550 3450 2800 é 2050|1900 | kg
5400 7100 3350 9o 50 2300 kg
1 3 1

6.0 8.0

10,0 2.0 m 0 15,0 m
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Reach: 13.55 m, optional: 14.55 m,
15.55m
Max. load: approx. 2900 kg at 13.00 m

(without gripper)

Load moment:

380 kNm (without gripper) *)
325 kNm (without gripper) **)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope:

option

Electric motor:

45 kW, 55 kW optional

Pump capacity:

0-140|/min;
0-200 |/min optional

Inlet pressure:

300 bar *), 270 bar **)

Hydraulic control:

LOAD-SENSING

Servo-control:

electro-hydraulic
(freely programmable)

*)  One shift operation H2,/B4 complies to DIN 15018
**)  Multi-shift operation H3/B5 complies to DIN 15018

1|

Portée :

13,55 m,
option: 14,55 m, 15,55 m

Capacité de levage :

env. 2900 kg & 13,00 m brute
(sans grappin)

Couple de levage net :

380 kNm (sans grappin) *)
325 kNm (sans grappin) **)

Rotation :

totale

Télescope :

option

Moteur électrique :

45 kW, option 55 kW

Entrainement de la pompe :

0-1401/min,
option 0-200 |/min

Pression primaire :

300 bar *), 270 bar **)

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique, librement
programmable

*)

*%)

==

Travail en 1 équipe selon DIN 15018
Travail en plusieurs équipes selon DIN 15018

Beiner crpensi:

13,55 m
onuroHansHo: 14,55 m, 15,55 m

[py3onopbemHocTs:

okono 2900 kr npwu BbineTe cTpens
13,00 m (sec 3axeara HeyuTeH)

MoabeMHbI MOMEHT, HeTTo:

380 kHMm (3axeat HeyureH) *)
325 kHm (3axsat HeyuTen) **)

Paaunyc Bpatwenms:

6eckoHeuHbIi

Teneckon: OMUMOHANBHO
DnektpoasuraTens: 45 kBr, 55 kBT - onupoHansHo
MpoussopuTensHoCTL 0-140 n/mun

Hacoca: 0-200 n/MuH — onumoHanbHO
Lasnenue: 300 6ap *), 270 6ap **)

Cucrema ynpasneHms:

LOAD-SENSING

ppopacnpegneneHme: 3NeKTPOrMaPaBMYECKOe
NPONOPUMOHANLEHOE CO
BCTPOEHHBIM NPOrPAMMMPYEMbIM
NpOLECCOPOM.

*)  OgHocmeHHbIl pexum paboTsi

**)  Pexum paboTbi B HECKONBKO CMEH B COOTBETCTBMM C

HeMeukuM cTanaaptom 15018



OBX 'V

Balance-Kran Typ OBX V Balance-Kran

-
ZX  Balance-Crane type OBX V

| KR Grue aveccontre-poids type OBXV
== Kpax BanaHc tTun OBXV

S

Reichweite: 13,40 m
optional: 15,40 m

Tragkraft: ca. 2500 kg bei 13,00 m
(ohne Greifer)
Hubmoment netto: 325 kNm (ohne Greifer)
Schwenkbereich: endlos drehbar
Elektromotor: 45 kw
Pumpenleistung: 0-140 I/min
Primérdruck: 260 bar
Hydrauliksteverung: LOAD-SENSING
Vorsteverung: elektrohydraulisch

(frei programmierbar)




OBX V Balance 13,40 m
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OBX YV Balance 13,40 m

4000 3400 3000 2650 |12 500| kg

} 1 Il 1 i
I I [ 1
0 6,0 8.0 10,0 120 13,0 m

OBX V Balance 15,40 m

2500 2300

| i —

3200 2800
1 1
[ [

0 6,0 8,0 10,0 12,0 14,0 150 m

2100 | kg
1 E 3

ZIS
Reach: 13.40 m,
optional: 15.40 m
Max. load: approx. 2500 kg at 13.00 m

(without gripper)

Load moment:

325 kNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Electric motor: 45 kw
Pump capacity: 0-140 |/min;
Inlet pressure: 260 bar

Hydraulic control:

LOAD-SENSING

Servo-control:

electro-hydraulic
(freely programmable)

B

Portée :

13,40 m,
option: 15,40 m

Capacité de levage :

env. 2500 kg & 13,00 m brute
(sans grappin)

Couple de levage net :

325 kNm (sans grappin)

Rotation : totale

Moteur électrique : 45 kW
Entrainement de la pompe :  0-140 |/min,
Pression primaire : 260 bar

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

=

Boinet cTpens!:

13,40 m
onuuoHansHo: 15,40 m

Ipy3sonogbeMHoCTh:

okono 2500 kr npu Beinete cTpens
13,00 M (Bec 3axeata HeyuTeH)

[MoabeMHbI MOMEHT, HeTTo:

325 kHm (3axear HeyuTeH)

Paauyc spaieHus:

6eckoHeYHbIM

Snektpopasurarens: 45 kBt
MpoussoautensHocTs 0-140 n/mun
Hacoca:

[Hasnenue: 260 6ap

Cucrema ynpasneHus:

LOAD-SENSING

luapopacnpenenenme:

3neKTPOrMapaBInyeckoe
NPONOPUMOHAbHOE CO
BCTPOEHHBIM NPOrPAMMMPYEMbIM
npoLEeCCOPOM.




ESX I

Schwerlastkran Typ ESX |
Heavy duty crane type ESX1
Grue de forte puissance type ESX |

=N B

Kpax 6onbluoii rpysonoabemHoctu tun ESX |

Reichweite: 13,55 m,
optional: 11,55 m, 15,55 m

Tragkraft: ca. 2300 kg bei 13,00 m
(ohne Greifer)
Hubmoment netto: 300 kNm (ohne Greifer)
Schwenkbereich: endlos drehbar
Teleskop: optional
Elektromotor: 45 kW, optional 55 kW
Pumpenleistung: 0-140 |/min,
optional 0-200 |/min
Primé&rdruck: 310 bar
Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING
Vorsteuerung: elektrohydraulisch

(frei programmierbar)




ESX113,55m
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Reach: 13.55m,
optional: 11.55 m, 15.55 m
Max. load: approx. 2300 kg at 13.00 m

(without gripper)

Load moment:

300 kNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope:

option

Electric motor:

45 kW, 55 kW optional

Pump capacity:

0-140 |/min;
0-200 |/min. optional

Inlet pressure:

310 bar

Hydraulic control:

LOAD-SENSING

Servo-control:

electro-hydraulic
(freely programmable)

1

Portée :

13,55 m,
option: 11,55 m, 15,55 m

Capacité de levage :

env. 2300 kg & 13,00 m brute
(sans grappin)

Couple de levage net :

300 kNm (sans grappin)

Rotation :

totale

Télescope :

option

Moteur électrique :

45 kW, option 55 kW

Entrainement de la pompe :

0-140|/min,
option 0-200 |/min

Pression primaire :

310 bar

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

=

Buinet crpensi:

13,55 m
onunoHansHo: 11,55 m, 15,55 m

[py3onoasemHocTs:

okono 2300 kr npu Beinete cTpens
13,00 m (Bec 3axeara HeyuTeH)

MopbeMHbIH MOMEHT, HeTTO:

300 kHm (3axsat HeyuteH)

Papunyc spaterus:

6eckoHeuHbIM

Teneckon:

ONUMOHANBHO
Snektpoasuratens: 45 kBr, 55 kBt - onumnoHansHo
MpoussogurensHocTe 0-140 n/mun

Hacoca: 0-200 n/MuH — onuMoHansHoO
[aenenue: 310 6ap

Cucrema ynpasneHmsi:

LOAD-SENSING

[unpopacnpenenenue:

3NEeKTPOrUaPaBMHECKOe
nponopuMOHaAnbHoe o
BCTPOEHHBIM MPOrPAMMUPYEMbIM
npoLECcopoMm.




™= Schwerlastkran Typ ASX I

=S Heavy duty crane type ASX Il

EE  Gruede forte puissance type ASX Ili

==  KpaH 6onbwoii rpysonoasemHocru Tun ASX Il
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Reichweite: 13,25 m,
optional 11,25 m, 12,25 m

Tragkraft: ca. 1400 kg bei 13,00 m
(ohne Greifer)

Hubmoment netto: 180 kNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich: endlos drehbar

Teleskop: entfallt

Elektromotor: 37 kW

Pumpenleistung: 0-140|/min

Prim&rdruck: 300 bar

Hydrauliksteverung: LOAD-SENSING

Vorsteuerung: elektrohydraulisch

(frei programmierbar)




ASX 11 13,25 m
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Reach: 13.25 m,
optional: 11.25m, 12.25 m
Max. load: approx. 1400 kg at 13.00 m

(without gripper)

Load moment:

180 kNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Telescope: without
Electric motor: 37 kW
Pump capacity: 0-140 |/min
Inlet pressure: 300 bar

Hydraulic control:

LOAD-SENSING

Servo-control:

electro hydraulic
(freely programmable)

il

Portée :

13,25 m,
option: 11,25 m, 12,25 m

Capacité de levage :

env. 1400 kg & 13,00 m brute
(sans grappin)

Couple de levage net :

180 kNm (sans grappin)

Rotation : totale
Télescope : néant
Moteur électrique : 37 kw
Entrainement de la pompe :  0-140 | /min
Pression primaire : 300 bar

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

=

Buiner crpens::

13,25 m,
onumoHansHo: 11,25 m, 12,25 m

[py3sonopvemHocTs:

1400 «r npu sbinete cTpent
13,00 m (sec 3axesara HeyuTeH)

MoabeMHbI MOMEHT, HeTTo:

180 kHm (3axear HeyuteH)

Paauyc Bpawetms:

6ecKoHeYHbIl

Teneckon: otcyTcTByeT
SnekTpogsuratens: 37 kBt
MpoussogurensHocTs 0-140 n/mun
Hacoca:

Dasnenue: 300 6ap

Cucrema ynpaenenms:

LOAD-SENSING

Tapopacnpepenenue:

3NeKTPOrMAPaBAUYECKOe
nponopuUMOHanNbHOE Co
BCTPOEHHBIM MPOrPAMMUPYEMBIM
NpOLECCOPOM.
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Kranunterbau
Crane basement
Fondation de la grue
OcHoBaHue KpaHa

Fahrwerk

Spurbreite: 3,00 m (optional 2,60 m bis 4,50 m).

Fahrantrieb: Hydrostatischer Fahrantrieb ab 15 kW.

Fahrgeschwindigkeit stufenlos regelbar von O bis 140 m/min. Der Antrieb
erfolgt Gber Einzelradmotoren auf einer Achse (optional auf 2 Achsen),
automatische Feststellbremse.

Laufréider: 4 Stiick, rollengelagert, 450 mm Durchmesser.

Lange: 8,00 m (ohne Kabeltrommel), optional ab 5,00 m.

Gewicht: von 20-35to (mit Kran, Kabine, ohne Ballast).

Gewicht: von 25-40to (mit Kran, Kabine und Ballast).

Carriage

Track gauge: 3.00 m (optional 2.60 to 4.50 m).

Carriage drive: hydrostatic drive from 15 kW.

Speed continuously adjustable from O to 140 m/min. Drive by single wheel
motor on one axle (optional 2 axles), automatic brake.

Wheels: 4 pcs. roller seated, 450 mm diameter.

Length: 8.00 m (without cable drum), optional at 5,0 m.

Weight: from 20-35t (with crane, cabin, without load).

Weight: from 25-40t (with crane, cabin and load).

Chariot

Largeur de voie : 3,00 m (option 2,60 & 4,50 m).

Commande de franslation : Entrainement hydrostatique & partir de 15 kW.
Vitesse d’avance réglable en continu de 0 & 140 m/min. Entrainement

1 moteur / roue sur un axe (option 2 axes), frein d‘arrét automatique.
Roues : 4 roues, paliers & rouleaux, diamétre 450 mm.

Longueur : 8,00 m (sans enrouleur de céble), option a partir de 5,00 m.
Poids : de 20-35 tonnes environ (avec grue, cabine, sans lestage beton).
Poids : de 25-40 tonnes environ (avec grue, cabine et lestage beton).

Xoposas yacrs

LWnpuHa koneu: 3,00 m (onumonansHo ot 2,60 m o 4,50 m).

lMpusoa xopoBo# YacTh: rMapoobvemHas TpaHcmuceus ot 15 kBr.
6eccTynenuaro perynupyemas ckopocTs asuxenus ot O 1o 140 m/muH.
IMprBoA Ha XOA OCyWeCTBARETCA C NOMOLLBIO MOTOP-KONEC, YCTAHOBIIEHHBIX HA
OBHOM M3 MOCTOB (ONUMOHANLHO HA ABA MOCTG), ABTOMATUYECKMI CTOSHONHBI
TOPMO3.

Xopoebie koneca: 4 WT., Ha PONMKOBLIX NOAWMNHUKAX, AMameTp 450 Mm.
DOnmna: 8,00 m (6es kabenbHoro 6apabata), onumoransHo ot 5,00 m.

Bec 6es 6anacra: ot 20-35 TonH (c kparHom, kabukoit u Ganactom).

Bec ¢ 6anactom ot 25-40 ToHH (c kpaHom, kaBuHoil U 6anactom).

Portalkran

Spurbreite: 12,00 m (optional 9,00 m bis 15,00 m). Kranportal aus stabiler Profilstahl-
konstruktion. Standerhche ca. 4,50 m.

Fahrantrieb: Hydrostatischer Fahrantrieb 2 x 22 kW oder Elektroantrieb 52 kW.
Fahrgeschwindigkeit in Gleisrichtung: stufenlos regelbar von 0 bis 120 m/min

(bei LGX 0 bis 100 m/min).

Fahrgeschwindigkeit beim Querverfahren: stufenlos regelbar von 0 bis 60 m/min.
Gewicht ca. 50to (fir OBX).

Gewicht ca. 80to (fiir LGX).

Portal crane

Track gauge: 12.00 m (optional 9.00 m to 15.00 m). Crane portal made of stable concrete
steel construction, pillar height approx. 4.50 m.

Drive: hydrostatic drive 2 x 22 kW or electric drive 52 kW.

Speed in rail direction: continuously adjustable from 0 to 120 m/min

(LGX from O to 100 m/min).

Speed when going crosswise: continuously adjustable from O to 60 m/min.

Weight approx. 50t (OBX).

Weight approx. 80t (LGX).

Grue portique

Largeur de voie : 12,00 m (option 9,00 & 15,00 m). Portique en acier profilé robuste. Haut-
eur des supports : 4,50 m environ.

Commande de translation : Entrainement hydrostatique 2 x 22 kW ou électrique 52 kW.
Vitesse d'avance dans le sens de la voie réglable en continu de 0 & 120 m/min

(LGX 0 & 100 m/min).

Vitesse d'avance du déplacement transversal : réglage progressif de 0 & 60 m/min.

Poids : 50 tonnes environ (OBX).

Poids : 80 tonnes environ (LGX).

MopranbHblit KpaH

LWnpuna koneu: 12 m (onumonansHo ot 9,00 M ao 15,00 m). Mopran kpaHa s npouHoit
CTanbHOM KOHCTPYKumK. Beicota croek kpana okono 4,50 m.

MpuBoa xopoBOM YaCTH: TUAPOOGLEMHAS TPaHCMMCCHs 2 X 22 KBT unu anektponpuson 52 kBr.
CxopocTs pemxenms no penbcam: Geccrynenyato perynupyemas ot O ao 120 m/muH

(ans norpysouroro kpana LGX ot O go 100 m/mMuH).

CkopocTb nonepeuHoro asmxeHms KabuHb! kpara: Geccrynenuato perynupyemas ot 0 1o 60 m/MuH.
Bec okono 50 tonH (ans OBX).

Bec okono 80 touH (ans LGX).



Sockel semi-mobil

Kransockel, semi-mobil: Aufgrund seines Gewichtes kann hier auf ein Fundament verzichtet
werden.

Abmessungen (fir OBX): Lainge: 4300 mm, Breite: 4300 mm, Hhe: 1000 mm.

Gewicht ca. 40 to (mit Kran (OBX), Gegengewicht, Kabine).

*) Tragféhige Bodenplatte bauseit

Crane base semi-mobile

Due to its weight a foundation is not necessary.
Measurements (OBX) length: 4300 mm, width: 4300 mm, height: 1000 mm.
Weight approx. 40 t (with crane (OBX), counter weight, cabin).

*) DIY: stable base plate

Socle semi-mobile

Socle de la grue, semi-mobile : en raison de son poids les fondations ne sont pas utiles.
Dimensions (pour OBX) : longueur 4300 mm, largeur 4300 mm, hauteur 1000 mm.
Poids : 40 tonnes environ (avec grue (OBX), contre-poids, cabine).

*) Plaque béton solide & la charge du client

Cemu-mobunnb

KpaH cemu-mobunb: n3-3a He6ONbLIOTO BECA NOA KPAH CNEUmManbHbii byHAAMEHT He
Tpebyertcs.

la6aputsi (ans OBX): anuna 4300 mm, wnputa 4300 mm, seicota 1000 mm.

Bec okono 40 1 (kpan OBX, konTprpys, kabuta).

*) Hecylee OCHOBAHWE YCTAHABAMBAET NOKyNaTen

Sockel Fundament

Grundplatte: zum Eingief3en in bauseits zu stellende Fundamentplatte.
Gréfe der Grundplatte (fir OBX): 1500 mm breit, 1500 mm lang, mit
angeschweifiten Ankerbiigeln (Statik fir Fundament bauseits).

**) Betonsockelfundament bauseits

Base foundation

For pouring into a foundation plate to be provided by the customer.
Measurement of the ground plate (OBX): 1500 mm wide, 1500 mm long,
with welded anchor straps (static for the foundation to be provided by the
customer).

**) DIY: concrete base foundation

Socle de fondation

Plaque de base & couler dans la dalle de fondation (fourniture client).
Dimensions de la plaque de base (pour OBX): largeur 1500 mm, longueur
1500 mm avec étriers d’ancrage soudés (étude statique & charge du client).

**) Fondation du socle de béton & la charge du client

MnutHbin PyHAGMEHT

Mnura: rabapursl ans kpata OBX: wupua 1500 mm, anuka 1500 mm,
¢ aHkepHO# ckoboii (CTATUKY ANS OCHOBAHMS AENAeT Nokynatens).

**) BeToHHbIN PYHAAMEHT CTAKAHHOTO TUNA YCTAHABAWBAET NOKYNATENb
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Kabinen
Cabins

Cabines
Kabusbi

Kabine stationér

Fahrerhauskabine:

Lénge: 2400 mm, Breite: 2100 mm, Héhe: 2100 mm.

Schall- und wéarmeisoliert, mit 2 arretierbaren Schiebetiiren.
Sicherheitsglas-Rundum-Verglasung.

Sonnenschutz an Front- und Heckscheibe.

Fahrersitz drehbar, mit angebauten Bedienungselementen.

Riickspiegel, Hupe, Innenbeleuchtung, Heizung, Steckdosen 400/230V,
50 Hz, Radio. 2 Halogenscheinwerfer auf der Vorderseite der Kabine.

Cabin stationary

Operator’s cabin:

Length: 2400 mm, width: 2100 mm, height: 2100 mm.

Sound and thermal insulated with 2 lockable sliding doors.

Security all around glazing.

Sun shadow at the front and rear glass.

Driver seat turnable with mounted control elements, rear mirror, horn, inside
lights, heating, sockets 400/230 V, 50 Hz, radio, 2 halogen headlamps at the
front of the cabin.

Cabine stationnaire

Cabine de commande :

Longueur 2400 mm, largeur 2100 mm, hauteur 2100 mm.

Isolation phonique et thermique avec 2 portes

coulissantes, pare-brise panoramique en verre de sécurité,
pare-soleils & I'arriére et & I'avant.

Siége pivotant avec éléments de commande incorporés.

Rétroviseur, klaxon, éclairage intérieur, chauffage, prises 400/200 V,
50 Hz radio, 2 phares halogénes & I'avant de la cabine.

Ka6uHa craymoHapHas

Kabuta oneparopa:

anmHa 2400 mm, wupuda 2100 mm, seicota 2100 mm.

3BYKO- U TENNOU3ONMPOBAHHAS, ABE PA3ABUXHBIE ABEPU.

BesonacHoe kpyrosoe 6e3ockonouHoe ocTekneHue.

Ha nepennem u 3agHem cTekne 3awmra ot conHua.

Bpauaemoe kpecnio onepatopa co BCTPOEHHBIMM SEMEHTaMK

ynpaBsneHus.

3epkano 30aHero Buaa, 3ByKOBOM CUrHAN, ocselleHue, oborpesatens,
pasetku 400/230 B, 50 [, paauo. 2 ranoreH. NPOXeKTOPA YCTAHOBAEHbI Ha
nepeaHei 4acTu KabuHbl.

Schwenkbare Kabine am Kran

Ger&umige Bedienkabine links oder rechts am Kran angebaut.
Lénge: 2400 mm, Breite: 1400 mm, Héhe: 2100 mm.
AbschlieBbare Schiebetiiren links und rechts.
Sicherheitsglas-Rundum-Verglasung.

Fahrersitz mit angebauten Bedienelementen.

Heizung (optional mit Klimaanlage).

Swinging cabin

Spacious operator cabin installed at the left or right hand side of the crane.
Length: 2400 mm, width: 1400 mm, height: 2100 mm.

Lockable sliding doors left and right.

Safety glass all around glazing.

Driver seat with mounted control elements.

Heating (optional with air conditioning).

Cabine pivotante montée sur la grue

Cabine spacieuse installée & la droite ou gauche de la grue.
Longueur 2400 mm, largeur 1400 mm, hauteur 2100 mm.
Portes coulissantes blocables & la droite ou gauche.

Vitrage panoramique en verre sécurité.

Siége avec éléments de commande incorporés.

Chauffage (optionnelle avec climatisation).

KabuHa Bpawaouascs ¢ KpaHom

MpocTopHas kabuta onepatopa:

KabuHa BCTpoeHHa ¢ N1eBOM MM € NPABO# CTOPOHBI KPAHA.

Onvna 2400 mm, wrpura 1400 mm, soicota 2100 mm.

PaspsuxHble ABEPU B NIEBOM M NPABOi GOKOBbIX CTEHAX.

3awmTHoe KpyroBoe 6e30CKONIONHOE OCTEKNEHHE.

Kpecno onepartopa co BCTPOEHHbIMK 3NEMEHTaMM YNPABAEHHS M ONLUOHAILHO
oborpesarenb ¢ KOHAULMOHEPOM.



Sonderkabinen nach Kundenwunsch
Special cabin up to customer specification
Cabine spéciale a la demande du client
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Mo xenaHuo nokKkynaresna cneuuasibHblie KAGuHbI




BALER

Baljer & Zembrod - seit 70 Jahren stark im Markt =

.

Experte fir innovative Anlagen in der Holz- und Recycling-Branche sowie
im Sondermaschinenbau.

Kompetent in der Planung, Konstruktion und Produktion. Beratung fiir
effektives, zukunftsorientiertes Maschinenmanagement.

Energieeffiziente und emissionsarme Umschlagtechnik mit Elektroantrieb.
Jetzt auch mit Automatisierung!

Wir stehen fiir individuelle Lésungen und bieten die gesamte Technik aus
einer Hand - geplant, konstruiert und produziert in Deutschland.

Mit vier Standorten in Europa und durch kompetente Vertriebspartner
weltweit vertreten.

Professioneller Service in zehn Landern.

Banbep Llem6pop - 70 net Ha pbiHke | B |

Skenept B cdhepe HHHOBALMOHHOTO 06opyAOBAHMS B AepeBonepepaboTke 1
PECAMKUHTE, a TaKXE B MPOEKTHOM MALIMHOCTPOEHUM.

KomneTeHTHOe nnaHMpoOBaHME, CTPOUTENLCTBO M MPOM3BOACTBO.
Koncynetaumm no spdektusHoMy, OPMEHTUPOBAHHOMY Ha Byayuiee,
MHXeHEPHOMY MEHEAXMEHTY 060pyA0BAHMS.

DHeproapdeKTUBHAA NOrPYy304HO-PAIIPY30UHAS TEXHUKA C HU3KMM
YPOBHEM BEIBPOCOB € 3neKTPONpUBOAOM. Tenepsb 1 ¢ aBTomaTusaumuen!
Mei BeICTYNGEM 3a MHAMBMAYANbHBIE PELWEHMS U IPEANATAEM BCIO
TEXHWUKY M3 OIHUX PYK: CMIGHMPOBO, CMPOEKTUPOBAHO U NPOU3BEAEHO B
lepmanmu.

Yeteipe cobeTaeHHbIX noapasgenetus B EBpone U komneTeHTHbIe

NApTHEPbLI N0 BCEMY MUPY.
MpodeccuonansHebii cepeuc e 10 cTpaHax.

BROD

Baljer & Zembrod - strong in the market for 70 years

* Expert for innovative plants in the wood and recycling industry as well as
in special machine construction.

Competent in planning, design and production. Consulting for effective,
future-oriented machine management.

Energy-efficient and low-emission handling technology with electric drive.
Now also with automation!

We stand for individual solutions and offer the entire technology from a
single source - planned, designed and produced in Germany.
Represented by four locations in Europe and by competent sales partners
worldwide.

Service professional in ten countries.

Société Baljer & Zembrod - présente sur le marché
depuis 70 ans.

 Experte en machines innovantes dans |'industrie du bois et du recyclage
ainsi que dans la construction de machines spéciales.

Compétente dans la planification, la construction et la production.
Conseille pour une gestion efficace des machines orientée vers I'avenir.
Assure une efficacité énergétique et & faibles émissions la technologie de
manutention avec un entrainement électrique. Maintenant aussi avec
automatisation |

Présente des solutions individuelles et offre toute la technique d'un seul
fournisseur - planifie, construit et produit en Allemagne.

Dispose de quatre sites en Europe et est représentée dans le monde entier
par des partenaires commerciaux compétents.

Dispose de professionnels du SAV dans 10 pays.
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Baljer & Zembrod GmbH & Co. KG
Max-Planck-Strafle 8

88361 Altshausen

Germany

Phone +49 (0) 7584 295-0

Fax  +49 (0) 7584 295-45
mail@bz.ag

www.bz.ag
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BZH SARL

Baljer & Zembrod Sp. z o.0. Baljer-Zembrod spol. s.r.o. Baljer & Zembrod GmbH & Co. KG

ul. Cygana 4/211
45-131 Opole
Rzeczpospolita Polska
Tel. +48 692 001 417
Fax +48 77 544 93 95
balier@baljer.pl
www.baljer.pl

Trneckova 1212

68301 Rousinov

Ceska republika

Tel. +420 548 216 456
Fax +420 548 2162 70
mail@baljer-zembrod.cz
www.baljer-zembrod.cz

Make-lMnank-Lrpacce 8
88361 AnbrcxayseH
fepmarms

Kcenus Mopososa

Mob6. +49 172 718-62-65
morosova@bz.ag

Chemin de la Briquerie
51300 Marolles

France

Tél. +33 3 26 74 63 61
Fax +33 326 7407 16
contact@bzh-sarl.com
www.bzh-sarl.com



